Modelle fiir die Berechnung der Erosionsintensitat

Experimentelle Ermittlung des funktionalen Zusammenhangs :
E = E(O/],Vp],k,f,T, .- )

fiir die jeweilige Kombination aus Partikel und Wandmaterial.

1. Erosionsmodell nach Grant & Tabakoff / Elfeki (1975, 1987)

E = kif(8)VEcos® 5 [1 = R7] + f(Vin)

2
13 = 1+k2(/<71291n(5195—0)]

0
RT = 1- ](‘4‘/] sin ﬁ]
f(Vl N) = k3(V1 sin 51)4

mit Jp als dem Auftreffwinkel, bei dem die stirkste Erosion auftritt
und den Materialkonstanten (Quartz-Partikel, dp = 10...165um auf
Stainless Steel 410) :
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